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Блок-схема комплекса ДЗ из космоса 
Таблица 1  

Параметры окон прозрачности атмосферы 
Диапазон 
ЭМИ Область Спектральный 

интервал Прозрачность 

видимая 380…720 нм 
720…900 нм 0…0,45 (↑ при ↑λ ) 

1,0…1,1 мкм 0,50 ближняя ИК 
1,2…1,3 мкм 0,55 
1,5…1,8 мкм 0,60 средняя ИК 2,0…2,4 мкм 0,65 
3,5…4,0 мкм 0,6…0,7 (↑ при ↑λ ) 
4,6…4,9 мкм 0,45 
8,0…9,5 мкм 0,20…0,55 (↑ при ↑λ ) 

оп
ти
че
ск
ий

 

дальняя ИК 

10,0…13,0 мкм 0,30…0,55 (↑ при ↑λ ) 
1,05…1,15 мм 0,15 
1,2…1,3 мм 0,50 
1,9…2,1 мм 0,60 
3,0…3,8 мм 0,75 
9,0…11,0 мм 0,95 

У
К
В

 

СВЧ 

2 см…1 м 1 
 

 
Виды космической фотосъемки 

Космический носитель 

Регистрирующая 
аппаратура ДЗ 

Система передачи 
данных 

Система контроля 
и управления 

 
 
 

 
Наземный пункт управления и обработки

Система обработ-
ки данных 

Система хранения 
данных 

Система передачи 
данных 

Система управле-
ния 

Объект 
ДЗ 
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Принцип спектрометрирования второго типа 

 

Схема бокового обзора 

 
Радиосигнал а) излученный и б) отраженный от точечной цели 
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Блок-схема преобразования отраженного радиосигнала в комплексный 
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Механизм формирования траекторного сигнала точечной цели 
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Механизм формирования сигнала РЛИ одиночной точечной цели 
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Блок-схема процесса формирования РЛИ одиночной точечной цели 

 
 

 

 
Излучаемый и отраженные непрерывный и дискретный сигналы 

 
 

 

 
Формирование отраженного сигнала элемента разрешения 
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Принцип дискретизации по дальности 

 
 
 

 

 
Схема обработки траекторного сигнала 
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Гистограммы распределений оценок локальной дисперсии аддитивного шума 
( 2

a 25σ = ), полученные для однородного изображения в перекрывающихся бло-
ках размером: а)- 3х3, б)- 5х5 элементов 

 
 

 
Гистограмма распределения оценок локальной дисперсии, полученные для 

реального зашумленного изображения 
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 Текущее положение скользящего окна 

Обрабатываемое изображение 

 

1. Блок имеющейся 

априорной информации о 

свойствах изображения или 

СФИ 

 

Выборка данных 

2. Блок предварительного 

статистического и спектрально-

корреляционного анализа 

3. Блок расчета 

локальных 

параметров 

4. Блок принятия решения 

(пороговые схемы, ЭС, НС) 

о выборе фильтра  

5. Банк нелинейных фильтров  

6. Блок расчета выходных значений  

необходимых нелинейных фильтров 

Выходное 

значение 

центрального 

пиксела  
Структура ЛАФ с жестким переключением 
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Коррекция нелинейных искажений 
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Геометрическая коррекция дальности 
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